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Imagenes y evaluacion de la postura corporal para
pacientes con miembros inferiores ortopédicos o
protésicos.
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Graduado de Ingeniero en Ciencias de la Computacion con estudios
de postgrados en la Universidad Don Bosco obteniendo el titulo de
Maestro en Arquitectura de Software Estancia de investigacion en la
Universidad de Queens en Canadéd colaborando en el proyecto de
investigacion: Desarrollo e implementacion de una interface de
usuario interactiva y un modulo de entrenamiento para el sistema de
simulacion de juego de billar ARPool utilizando metodologias de
desarrollo agil.

Desempenado en cargos como Director de Maestria en Seguridad y
Gestion de Riegos Informaticos, Director Académico de Laboratorio
de Informatica y actualmente como Jefe de Depto. De Servicios de TI
en la Universidad Don Bosco.



Mauricio Orlando Gomez

Graduado de Ingeniero en Electronica con estudios de postgrados en
la Universidad Catdlica de Avila, Espafia obteniendo el titulo de
Maestro en Automatizacion industrial, con certificacion internacional
en programacion de robot industrial por FESTO DIDACTIC,
Alemania. Estancia de investigacion en la Universidad Evangélica de
El Salvador, colaborando en el proyecto de investigacion: Desarrollo
e implementacion de rehabilitacion de pacientes de miembros
superiores con problemas de ortesis y protesis con robot
colaborativos.

Desempenado en cargos como Docente de investigacion en el
Instituto de Investigacion e Innovacion en electronica de la
Universidad Don Bosco, docente de Autdmatas programables,
Sistemas Digitales, Programacion de Robots Industriales y en
Maestria en Seguridad y Gestion de Riesgos Informaticos en la
Universidad de El Salvador.



